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 Доклад по технологии на тему «Робототехника» 7 класс
Учитель: Осина Ирина Анатольевна.
Введение
Робототехника — это междисциплинарная область науки и техники, занимающаяся разработкой, проектированием, производством и эксплуатацией роботов. Она объединяет механику, электронику, программирование и искусственный интеллект.
Термин «робот» ввёл чешский писатель Карел Чапек в 1921 году в пьесе «Р.У.Р.» («Россумские универсальные роботы»), а слово «робототехника» появилось в 1940‑х годах благодаря американскому фантасту Айзеку Азимову.
Цель доклада — рассмотреть историю развития робототехники, её основные направления, сферы применения и перспективы.
История развития робототехники
Развитие робототехники можно разделить на несколько этапов:
1. Древние времена. Первые автоматические устройства появились ещё в античности. Александрийский инженер Герон создал множество механизмов на основе гидравлических и пневматических принципов — например, механические птицы и водяные часы.
2. XIX–XX века. Индустриальная революция дала толчок развитию программируемых станков и конвейерного производства. В 1954 году американская компания Unimation представила первого промышленного робота — это стало революционным моментом.
3. Современный этап. Благодаря прорывам в области искусственного интеллекта и машинного обучения роботы стали адаптивными, способными обучаться и взаимодействовать с людьми. Развиваются гуманоидные роботы и коллаборативные роботы (коботы), работающие рядом с человеком.
Основные компоненты робота
Типичный робот состоит из следующих частей:
· Механическая структура (манипуляторы, шасси, приводы) — обеспечивает движение и выполнение задач.
· Датчики — преобразуют физические параметры среды (расстояние, температуру, освещённость и т. д.) в электрические сигналы.
· Приводы (актуаторы) — отвечают за движение; могут быть электрическими, гидравлическими или пневматическими.
· Компьютерная система — «мозг» робота, обрабатывающий данные от датчиков и управляющий действиями.
· Программное обеспечение — набор инструкций, определяющий поведение робота; может включать алгоритмы машинного обучения и компьютерного зрения.
Ключевые направления робототехники
1. Промышленная робототехника. Роботы автоматизируют производство: выполняют сварку, покраску, сборку, упаковку и резку материалов. Пример: роботы на заводах Tesla.
2. Медицинская робототехника. Хирургические роботы (например, Da Vinci Surgical System) проводят точные операции с минимальными разрезами. Также роботы помогают в реабилитации и уходе за пациентами.
3. Космические исследования. Роботизированные марсоходы (Perseverance от NASA) изучают другие планеты, собирают данные о климате и геологии.
4. Бытовые роботы. Роботы-пылесосы (Roomba), умные помощники (Google Home) облегчают повседневную жизнь.
5. Образовательные роботы. LEGO Mindstorms помогает учащимся осваивать программирование, мехатронику и инженерные задачи.
6. Сельскохозяйственные роботы. Автономные тракторы и дроны обрабатывают поля, вносят удобрения, опрыскивают растения.
7. Транспортные роботы. Беспилотные автомобили и дроны для доставки снижают загрязнение среды и повышают безопасность.
8. Экологические роботы. Устройства для мониторинга загрязнения, очистки океанов от пластика, сортировки отходов.
Технологии, лежащие в основе современной робототехники
· Компьютерное зрение — позволяет роботам распознавать объекты и анализировать визуальную информацию.
· Машинное обучение — даёт возможность обучаться на опыте и адаптироваться к изменениям.
· Интернет вещей (IoT) — обеспечивает взаимодействие роботов с другими устройствами в сети.
· Нейроинтерфейсы — позволяют управлять роботами мысленно (например, протезы и экзоскелеты).
Преимущества и недостатки робототехники
Плюсы:
· повышение производительности и эффективности;
· снижение рисков для человека в опасных условиях;
· высокая точность выполнения задач;
· решение глобальных проблем (экология, космос);
· создание новых рабочих мест в высокотехнологичных отраслях.
Минусы:
· риск безработицы в некоторых секторах;
· зависимость от технологий и уязвимость к сбоям;
· этические проблемы автономных решений;
· высокие затраты на внедрение и обслуживание.
Перспективы развития
Будущее робототехники связано с:
· развитием искусственного интеллекта и автономности;
· созданием гуманоидных роботов с естественной мимикой и речью (пример — робот Ameca);
· расширением применения в медицине, образовании, экологии;
· совершенствованием биомимикрии (роботы-собаки, микророботы, имитирующие насекомых).
Заключение
Робототехника стремительно развивается и проникает во все сферы жизни — от промышленности до быта. Она не заменяет человека, а дополняет его возможности, беря на себя рутинные и опасные задачи. Однако прогресс в этой области требует решения этических и социальных вопросов, таких как регулирование автономности роботов, влияние на рынок труда и безопасность данных.
Изучение робототехники важно для подготовки специалистов будущего и формирования технологической грамотности общества.
